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CCW

电机规格・编码器规格

电机共通规格

项　　目 规　格

使用环境温度 0～ 40 ℃

使用环境湿度 20 ～ 85 %RH　(无结露)

保存环境温度
－20 ～ 65 ℃　（无结露）
最高温度80 ℃、72 小时

保存环境湿度 20 ～ 85 %RH　（无结露）

使用及保存环境 屋内（无直射日光）、无腐蚀性气体、易燃性气体、油雾、粉尘、可燃物、研磨剂

绝缘电阻 DC1,000 V兆欧表　5 MΩ以上

耐电压 1次电压－FG端子间AC1500 V　1分钟

使用标高 1,000 m以下

振动等级 V15 (JEC2121)

振动耐久性 49 m/s2　（5G）

冲击耐久性 98 m/s2　（10G）

保护构造
IP65 ： 50 W ～ 750 W, 1 kW (只限 MX951)
IP67 ： 1 kW (MX951以外)～ 2 kW

触电保护 等级Ⅰ（接地义务）

过电压类型 Ⅱ

设置环境 污损度2

编码器规格

项　　目 规　格

电机型号 M□□□□□2□N＊＊ M□□□□□2□A＊＊
分辨率 增量型　17 bit 绝对型　17 bit

环境规格
工作温度 0～ 85 ℃

外部干扰磁场 ±2 mT（=±20 G）以下

电气规格

电源
电压 DC4.5 ～ 5.5 V (漣波5 %以下)

消耗电流 160 mA typ.（不含突入电流）

外部电池
电压 – DC2.4 ～ 4.2 V

消耗电流 – 10 μA typ. (*1)

多圈计数量 – 65,536 counts

最高转速 6,000 r/min

正转方向 CCW　(*2)

输出/输入形态 差分传送

通信规格
传送方式 半双工非同期串行通信

通信速度 2.5 Mbps

注意事项

若在电机旋转角度180 度以下的状态使用，1圈的精度会变差。若使用有制动器的电机，请遵照制动器电压及极性使用。

若制动器电压未满12 V或在相反极性的状态下使用，1圈的精度会变差。

*1)　测量条件：室温、电机停止状态、电池电压3.6 V

*2)　从轴侧看向电机时，为逆时钟方向旋转

2424



04
A
M
P
L
IF
IE
R

DA 2 2ZY 2

驱动器型号

单轴驱动器 型号

电机输出功率

电机输出功率

电机输出功率

电机输出功率

驱动器和电机的配套

规格

记号 规格

22 标准

系列名称

主回路电源容量

记号 容量

Z 50 W
1 100 W
2 200 W
4 400 W
8 750 W
A 1 kW
B 1.5 kW
C 2 kW

适用电机

记号 型号 输出功率

Y M□500□2□□＊＊ 50 W
Z M□101□2□□＊＊ 100 W
1 M□201□2□□＊＊ 200 W
2 M□401□2□□＊＊ 400 W
3 M□751□2□□＊＊ 750 W

4 MX951□2□□＊＊
M□102□2□□＊＊ 1 kW

6 M□152□2□□＊＊ 1.5 kW
8 MM202□2□□＊＊ 2 kW

输入电源

记号 主回路电源 控制电源

2 AC200 V ～ 240 V (*) DC24 V

电机输出功率 驱动器型号 电机型号

50 W DA2YZ22 M□500□2□□ ＊＊

100 W DA2Z122 M□101□2□□ ＊＊

200 W DA21222 M□201□2□□ ＊＊

400 W DA22422 M□401□2□□ ＊＊

750 W DA23822 M□751□2□□ ＊＊

1 kW DA24A22
MX951□2□□ ＊＊

M□102□2□□ ＊＊

1.5 kW DA26B22 M□152□2□□ ＊＊

2 kW DA28C22 MＭ202□2□□ ＊＊

(*) 因所适用的电机不同而异

50 W ～ 750 W
1 kW
1.5 kW, 2 kW

：单相
：单相 / 三相
：三相
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05 驱动器规格

项　　目 规　　格

驱动器型号 DA2YZ22 DA2Z122 DA21222 DA22422 DA23822 DA24A22 DA26B22 DA28C22

适用电机 M□500 M□101 M□201 M□401 M□751 MX951 M□102 M□152 MM202

尺寸 （28页 尺寸图参照）

概略重量（Kg） 0.7 0.8 1.0 1.6

输入电源

主回路电源
单相AC200 V ～ 240 V
±10 ％　50 / 60 Hz

三相AC200 V ～ 240 V
±10 ％　50 / 60 Hz

控制电源 DC24 V ±10 ％

输入电流 0.8 1.3 2.4 3.6 7.2
单相 ： 9.7
三相 ： 5.1

6.1 9.0

控制电源　消耗电流
(ｍA Typ.)

170 210 260 240 350

（突入电流约 約1.4 A）

控制方式 三相PWM变频正弦波驱动

输出规格
额定电流（A） 0.7 1.0 1.7 2.7 4.3 5.8 5.6 9.9 12.2

输出频率（Hz） 0 ～ 500 0 ～ 250

编码器反馈
1旋转绝对型式 17 bit

（追加电池即以多旋转绝对型编码器的功能运作）

控制信号

输入
8点（DC24 V　光耦合输入　绝缘）
使用控制模式切换功能

输出
8点（DC24 V　集电极开路输出　绝缘）
使用控制模式切换功能

模拟量信号 输入
1点（－10 V ～＋10 V）
使用控制模式切换功能

脉冲信号

输入
RS-422差分
集电极开路

输出
编码器反馈脉冲（A・B・Z相）通过长线驱动输出。
Z相脉冲也有集电极开路输出

通信功能
USB：与安装S-TUNE之计算机连接用
RS-485：上位控制装置通信用（对应多点控制）

驱动器状态显示功能
控制面板的7SEG显示6位数字
STATUS LED显示正常/异常
电源ON正常：绿灯　电源ON异常：红灯　电源OFF：熄灯

再生功能 可外接再生电阻

动态制动器
无
1 kW以下可以外接动态制动器「AP03101」或者「AP03102」
1.5 kW以上请自行制作　（34页 回路图参照）

控制模式 位置控制、速度控制、转矩控制

项　　目 规　　格

周围温度
使用时 0～ 55 ℃

保存时 －20 ～ 65 ℃

周围湿度
使用时

20 ～ 85 %RH以下（无结露）
保存时

使用・保存环境 于屋内（无直射日光）、无腐蚀性气体、易燃性气体、油雾、粉尘、可燃物、研磨剂

海拔 1,000 m以下

振动 5.8 m/s2 （0.6 G）以下　10 ～ 60 Hz（不得在共振频率下连续使用）

耐电压 1次电压－FG端子间AC1500 V　1分钟

触电保护 等级I （接地义务）

过电压类型 II

设置环境 污损度2

基本规格

环境规格
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05 驱动器规格

项　　目 规　　格

位
置
控
制
模
式

脉
冲
序
列
指
令

控制输入
伺服ON、报警复位、禁止指令输入、紧急停止、偏差计数器清零、2段转矩限制、
CCW/CW驱动禁止、ABS数据请求、原点复位开始

控制输出
报警状态、伺服状态、伺服准备、转矩限制中、制动器解除、位置决定结束、动作结束、
警告、动态制动器解除、ABS数据传送中、原点复位结束

最大指令脉冲频率
RS-422差分 ：4 Mpps
集电极开路 ：200 kpps

输入脉冲信号型态 脉冲＋方向、直角相位差（A相＋B相）、CW＋CCW脉冲

指令脉冲分倍频
分倍频 A/B    1/1,000 < A/B < 1,000
设定范围 A ：1～65,535  B ：1～65,535

内
部
位
置
指
令

控制输入
伺服ON、报警复位、偏差计数器清零、正转起动、点表选择16 点、原点传感器输入、
原点复位开始

控制输出 报警状态、伺服状态、伺服准备、转矩限制中、制动解除、原点复位结束、动作结束

运转模式 点表、通信动作

平滑化滤波器 FIR滤波器

减振控制功能 可以使用

速
度
控
制
模
式

模
拟
量
指
令

控制輸入 伺服ON、报警复位、禁止指令输入（零速钳位）、2段转矩限制、CCW/CW驱动禁止

控制輸出 报警状态、伺服状态、伺服准备、转矩限制中、制动器解除

速度指令輸入 输入电压　－10 V～＋10 V　（±10 V时为最大转速）

内
部
速
度
指
令

控制输入 伺服ON、报警复位、起动1（CCW）、起动2（CW）、8段速度设定、2段转矩限制

控制输出 报警状态、伺服状态、伺服准备、转矩限制中、制动器解除

平滑化滤波器 IIR滤波器、FIR滤波器

转
矩
控
制
模
式

模
拟
量
指
令

控制输入 伺服ON、报警复位、禁止指令输入（零速钳位）、2段转矩限制、CCW/CW驱动禁止

控制输出 报警状态、伺服状态、伺服准备、转矩限制中、制动器解除

转矩指令输入 输入电压　―10 V～＋10 V　（±10 V时为最大转矩）

平滑化滤波器 IIR滤波器

共
通
功
能

速度观测器 有

自动调整 有

编码器输出分倍频 有

调整／功能设定
使用设定软件S-TUNE调整
通过驱动器正面的设定面板进行调整

保护功能

硬件检测
过电压、电压不足、过电流、温度异常、
过载、编码器异常

软件检测 超速、位置偏差过大、参数异常

报警履历 可在设置软件S-TUNE中查看

功能规格
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